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Шаговые двигатели
Шаговый двигатель называется шаговым, т.к. может выполнять поворот вала на определенный угол. Шаговые двигатели используются в 
случаях, когда требуется точное перемещение и позиционирование  —  можно задать величину углового перемещения с точностью до деся-
тых (а иногда и сотых долей градуса). Кроме того, шаговые двигатели удобно применять, когда требуется реализовать сложный алгоритм 
движения. Шаговый двигатель обязательно требует блок управления (драйвер). Питание зависит от используемого драйвера. 

Управление шаговым приводом. В самом общем виде управление шаговым двигателем сводится к задаче отработать определенное число 
шагов в заданном направлении и с нужной скоростью. Если говорить о неподготовленных пользователях, под управлением обычно пони-
мают не сам шаговый двигатель, а шаговый привод вместе с системой управления. В этом случае на блок управления ШД подаются сигналы 
«сделать шаг» и «задать направление». Сигналы представляют собой импульсы 5В. Такие импульсы можно получить от компьютера, на-
пример от LPT-порта, от специального контроллера управления шаговыми приводами или задавать сигналы самостоятельно от источника 
питания или генератора 5В.
Управление от компьютера распространено для управления станками с ЧПУ  —  для такой задачи существует специальное программное 
обеспечение. Управление от контроллера удобно, когда нужно реализовать какой-то определенный алгоритм движения, например в про-
тяжных механизмах, этикетировщиках, автоматах.

Применение шаговых двигателей. Одно из самых распространенных применений шаговых двигателей  —  станки с ЧПУ и координатные 
столики  —  работа шаговых приводов осуществляется от ПК  —  современное программное обеспечение позволяет осуществлять работу ша-
говых приводов в соответсвии с чертежем. Шаговые двигатели распространены в роботах, конвейерах, системах подачи. Выбор шагового 
двигателя оправдан в этикетировочных машинах, устройствах протяжки проволоки или фольги и др. подобных устройствах. Кроме того, 
шаговые двигатели используются в аналитических приборах и эмуляторах стрелочных приборов. 
Преимущества шаговых двигателей заключаются в возможности их применения в довольно сложных и ответственных устройствах, возмож-
ность точно задавать положение вала и угол перемещения. Скорость двигателя полностью контролируется от 0 до максимально возможной. 
Шаговые двигатели имеют большой ресурс и срок службы. К недостаткам можно отнести стоимость системы управления, некоторую диск-
ретность перемещения, высокую (до 80º) температуру поверхности двигателя, а также значительную потерю момента на высоких скоростях.

Обзор шаговых двигателей

Серия Номер страницы с 
подробным описанием Габариты, мм Момент, кг*см

FL20STH 10 20 x 20, длина от 30 до 42 0,18..0,30
FL35ST 10 35 x 35, длина 28 1
FL28STH 10 28 x 28, длина от 32 до 51 0,43..1,2
FL39ST 10 39 x 39, длина от 20 до38 0,8..2,9
42BY12 11 43 x 43, длина 42 1,1..4,0
FL42STH 11 42 x 42, длина от 25 до 47 1,7..4,4
FL57ST 12 57 x 57, длина от 41 до 76 2,88..9
FL57STH 12 57 x 57, длина от 41 до 76 3,9..18,9
AD-200 13 60 x 60, длина 68 и 88 15..31
FL86STH 14–15 86 x 86, длина от 65 до156 34..122
FL110STH 16 100 x 100, длина от 99 до 201 112..280
FL130BYG 16 130 x 130, длина от 165 до 270 270..500
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Шаговые двигатели FL20STH, FL28STH, FL35ST, FL39ST
Шаговые двигатели FL20STH и FL28STH  —  самые малогабаритные шаговые двигатели 
из семейства гибридных, вместе с тем, момент на выходном валу достаточно высок. 
Двигатели имеют минимальный момент инерции ротора, что положительно сказывается 
на максимальной частоте отработки шагов и приемистости.
Основной угловой шаг двигателей 1,8°. 
Двигатели широко распространены в дисководах, факсимильных аппаратах, принтерах, 
копировальных машинах ибытовой технике.

Наименование Ток/
фаза 

Сопротивл./
фаза

Индуктивн./
фаза

Крутящий 
момент1 Длина

Момент 
инерции 
ротора

Вес Кол-во 
выводов

Вал с одной стороны Вал с двух сторон А Ом мГн кг*см мм г*cм2 кг
FL20STH30-0604A — 0,6 6,5 1,7 0,18 30 0,2 0,06 4
FL20STH42-0804A — 0,8 5,4 1,5 0,30 42 0,36 0,08 4
FL28STH32-0956A FL28STH32-0956B 0,95 2,8 1 0,43 32 0,9 0,11 6
FL28STH45-0674A FL28STH45-0674B 0,67 6,8 4,9 0,95 45 1,2 0,14 4
FL28STH45-0956A FL28STH45-0956B 0,95 3,4 1,2 0,75 45 1,2 0,14 6
FL28STH51-0956A FL28STH51-0956B 0,95 4,6 1,8 0,9 51 1,8 0,2 6
FL35ST28-0504A FL35ST28-0504B 0,5 20 14 1,0 28 10 0,14 4
FL39ST20-0404A FL39ST20-0404B 0,4 6,6 7,5 0,65 20 11 0,12 4
FL39ST20-0506A FL39ST20-0506B 0,5 13 7,5 0,8 20 11 0,12 6
FL39ST34-0166A2 FL39ST34-0166B2 0,16 75 50 1,1 34 20 0,18 6
FL39ST34-0306A2 FL39ST34-0306B2 0,3 40 20 1,3 34 20 0,14 6
FL39ST34-0404A2 FL39ST34-0404B2 0,4 30 32 2,1 34 20 0,18 4
FL39ST38-0504A2 FL39ST38-0504B2 0,5 24 45 2,9 38 24 0,2 4

1 Максимальный квазистатический синхронизирующий момент
2 Напряжение питания в квазистатическом режиме 12В

Габаритные и присоединительные размеры FL20STH                          Габаритные и присоединительные размеры FL28STH           

 

Габаритные и присоединительные размеры FL35ST                                   Габаритные и присоединительные размеры FL39ST                                           

Аксессуары для шаговых двигателей FL20STH, FL28STH, FL35ST, FL39ST

Драйвер SMD-1.8 стр. 32

Программируемый контроллер SMSD-1.5 стр. 29

Источник питания H25S24 стр. 75

Муфта SJC-14C RD 4 x 5, 
5 x 5 стр. 114
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